
 

工业机器人应用技术专业 

“职-技”融通四阶递进人才培养标准 

初级学徒人才培养标准 

一、工业机器人应用技术专业初级学徒职业定义 

二、工业机器人应用技术专业初级学徒面向工作岗位（群）  

三、工业机器人应用技术专业初级学徒认定条件 

四、工业机器人应用技术专业初级学徒要求 

中级学徒人才培养标准 

一、工业机器人应用技术专业中级学徒职业定义 

二、工业机器人应用技术专业中级学徒面向工作岗位（群）  

三、工业机器人应用技术专业中级学徒认定条件 

四、工业机器人应用技术专业中级学徒要求 

高级学徒人才培养标准 

一、工业机器人应用技术专业高级学徒职业定义 

二、工业机器人应用技术专业高级学徒面向工作岗位（群）  

三、工业机器人应用技术专业高级学徒认定条件 

四、工业机器人应用技术专业高级学徒要求 

准工匠人才培养标准   

一、工业机器人应用技术专业准工匠职业定义 

二、工业机器人应用技术专业准工匠面向工作岗位（群）  

三、工业机器人应用技术专业准工匠认定条件 

四、工业机器人应用技术专业准工匠要求 



 

  



 

工业机器人应用技术专业 

中级学徒人才培养标准 

一、工业机器人应用技术专业中级学徒职业定义  

使用工具、量具、检测仪器及设备，对工业机器人、工业机器人

工作站或系统进行数据采集、状态监测、故障分析与诊断、维修及预

防性维护与保养作业的人员 

二、工业机器人应用技术专业中级学徒面向工作岗位（群）  

主要面向系统集成企业的工业机器人安装、调试等岗位的从业人

员；应用企业的操作、维护等岗位  

三、工业机器人应用技术专业中级学徒认定条件   

（一）取得中职/技工学校工业机器人类专业毕业证书，或取得

经评估论证、以中级技能为培养目标的中等及以上职业学校本专业或

相关专业毕业证书（含尚未取得毕业证书的在校应届毕业生）。 

（二）完成工业机器人应用技术专业中级学徒所需的培训达规定

标准学时数，并取得结业证书。  

（三）具有工业机器人领域相关技能等级（初级）证书或同类证

书 。 

四、工业机器人应用技术专业中级学徒要求 

（一）职业道德要求  

1.职业道德基本知识  

2.职业守则  

（1）爱岗敬业，忠于职守。  

（2）勤奋进取，精通业务。  

（3）遵守法律，团结协作。  



 

（4）爱护设备，安全操作。  

（5）诚实守信，讲求信誉。  

（6）精益求精，工匠精神。  

（二）知识要求  

1.通用知识  

（1）计算机技术。  

（2）办公应用软件。  

2.机械知识  

（1）机械制图。  

（2）气动和液压传动。  

（3）尺寸计量等测量技术。  

3.电气知识  

（1）电气制图。  

（2）电工技术。  

（3）电气传动与控制。  

（4）工业通信技术。  

（5）传感器技术与应用。  

（6）可编程逻辑控制器。  

（7）人机交互界面。  

4.工业机器人知识  

（1）工业机器人分类和技术参数。  

（2）工业机器人机械结构与组成。  

（3）工业机器人控制系统的结构与原理  

（4）工业机器人典型工作的应用。  



 

5.安全生产及环保知识  

（1）安全生产操作规程。  

（2）安全用电。  

（3）防爆、防水及消防安全。  

（4）节能环保。  

6.质量管理知识  

（1）生产质量管理要求。  

（2）生产质量保证措施。  

7.相关法律、法规知识  

（1）《中华人民共和国劳动法》相关知识。  

（2）《中华人民共和国劳动合同法》相关知识。  

（3）《中华人民共和国安全生产法》相关知识。  

（4）《中华人民共和国产品质量法》相关知识。  

（5）《中华人民共和国知识产权法》相关知识。  

（6）《中华人民共和国环境保护法》相关知识。  

（7）GB 11291.1-2011《工业环境用机器人安全要求第 1部分：

机器人》。  

（8）GB 11291.2-2013《机器人与机器人装备 工业机器人的安

全要求第 2部分：机器人系统与集成》。  

（9）GB/T 20867-2007《工业机器人安全实施规范》。  

 

  



 

（三）技能要求 

职业 

功能 
工作内容 技能要求 相关知识要求 

1机械 

系统 

检查 

与诊 

断 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

工业机器人

本体检查 

1.1.1 能检查工业机器人本体

外 观 

1.1.2 能使用扭矩扳手等工具

检 查工业机器人本体安装位置和

紧固 状态 

1.1.3 能使用噪声检测仪等工

具 检查工业机器人本体各轴噪

音、振 动等运行状况 

1.1.4 能检查工业机器人的零

位 位置 

1.1.5 能检查工业机器人本体

齿 轮箱、手腕等漏油或渗油状况 

1.1.6 能检查工业机器人本体

各 轴限位挡块的安全性 

1.1.7 能检查工业机器人本体

温 度、湿度等运行环境 

1.1.8 能检查工业机器人安全

标 识等信息标签 

 

1.1.1 工业机器人本体外观检

查 方法 

1.1.2 工业机器人本体安装位

置 和紧固状态检查方法 

1.1.3 工业机器人本体各轴

噪 音、振动等运行状况检查方法 

1.1.4 工业机器人零位位置检

查 方法 

1.1.5 工业机器人本体漏油或

渗 油现象检查方法 

1.1.6 工业机器人本体各轴限

位 挡块安全性检查方法 

1.1.7 工业机器人本体运行环

境 检查方法 

1.1.8 工业机器人信息标签检

查 方法 

 

 

 

末端执行器

机械系统检

查 

1.2.1 能识读末端执行器装配图 

1.2.2 能检查末端执行器安装

位 置和紧固状态 

1.2.3 能检查末端执行器磨损、 

失效等使用状况 

1.2.4 能检查末端执行器气动、 

液压等系统的连接与密封状况 

1.2.1 末端执行器装配图识读

方 法 

1.2.2 末端执行器安装位置和

紧 固状态检查方法 

1.2.3 末端执行器磨损、失效等 

使用状况检查方法 

1.2.4 末端执行器气动、液压等 

系统的连接与密封状况检查方法 

 

 

周边设备机

械系统检查 

1.3.1 能检查周边设备布局 

1.3.2 能检查周边设备的安装

状 态、紧固状态和配合情况 

1.3.3 能检查周边设备的温度、 

湿度等运行环境 

1.3.4 能检查周边设备的安全性 

1.3.1 周边设备布局图识读方法 

1.3.2 周边设备布局检查方法 

1.3.3 周边设备的安装状态、紧 

固状态和配合情况检查方法 

1.3.4 周边设备的温度、湿度等 

运行环境检查方法 

1.3.5 周边设备安全实施规范 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2电气 

系统 

检查 

与诊 

断 

 

 

 

工业机器人

控制系统检

查 

2.1.1 能检查工业机器人本体、 

控制柜和示教器的连接状态 

2.1.2 能使用万用表等工具检

测 工业机器人控制系统与周边设

备电 气元件的接通状况 

2.1.3 能检查示教器急停功能、 

显示功能、触摸功能、按键功能的 

有效性 

2.1.4 能检测工业机器人控制

系 统的备份与恢复连接接口 

2.1.5 能使用摇表等工具检测

工 业机器人控制柜接地、静电防

护、 漏电保护等安全防护状况 

2.1.1 工业机器人本体、控制柜 

和示教器的连接状态检查方法 

2.1.2 工业机器人控制系统与

周 边设备电气元件的接通状况检

测方 法 

2.1.3 示教器急停功能、显示功 

能、触摸功能、按键功能有效性的 

检查方法 

2.1.4 工业机器人控制系统备

份 与恢复连接接口的检测方法 

2.1.5 工业机器人控制柜接地、 

静电防护、漏电保护等安全防护检 

测方法 

 

末端执行器

电气系统检

查 

2.2.1 能检测末端执行器电气

回 路的运行状态 

2.2.2 能检测末端执行器上传

感 器的有效性 

2.2.3 能使用示教器查阅末端

执 行器的报警日志 

2.2.1 末端执行器电气回路的

运 行状态检测方法 

2.2.2 末端执行器上传感器的

有 效性检测方法 

2.2.3 末端执行器报警日志查

阅 方法 

 

 

 

 

 

周边设备电

气系统检查 

 

2.3.1 能根据电气原理图检测

周 边设备电气元件的线路连接状

况 

2.3.2 能使用万用表等工具检

测 周边设备电气信号状态 

2.3.3 能使用摇表等工具检测

周 边设备配电柜的接地、静电防

护、 漏电保护等安全防护状况 

2.3.1 周边设备的电气原理图

识 读方法 

2.3.2 周边设备的布线图和接

线 工艺识读方法 

2.3.3 周边设备电气元件的线

路 连接状况检测方法 

2.3.4 周边设备电气信号状态

检 测方法 

2.3.5 周边设备配电柜接地、静 

电防护、漏电保护等安全防护状况 

检测方法 

3运行 

维护 

与保 

养 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.1.1 能使用操作面板对工业机 

器人系统进行启动、停止、解除报 

警、紧急停止等操作 

3.1.2 能使用工业机器人控制柜 

面板和示教器对工业机器人进行开 

关机、 启动、停止、暂停、复位、 解

除报警、紧急停止等操作 

3.1.1 操作面板启动、停止、解 

除报警、紧急停止等操作方法 

3.1.2 工业机器人控制柜面板开 

关机、解除报警、紧急停止等操作 

方法 

3.1.3 工业机器人示教器启动、 

停止、暂停、复位、解除报警、紧 急

停止等操作方法 



 

工业机器人

系统运行维

护 

3.1.3 能操作末端执行器和周边 

设备 

3.1.4 能根据指定动作要求选用 

工业机器人坐标系和运动模式 

3.1.5 能使用示教器进行工业机 

器人示教再现操作 

3.1.6 能使用示教器进行工业机 

器人程序调用操作 

3.1.7 能使用计算机或其他存储 

工具加载离线程序 

3.1.8 能操作工业机器人零点复 

归 

3.1.9 能调整工业机器人本体安 

装位置并紧固 

3.1.10 能调整工业机器人本体各 

轴限位挡块的位置 

3.1.11 能填写工业机器人系统运 

行维护记录 

3.1.4 末端执行器和周边设备操 

作方法 

3.1.5 工业机器人运动模式、坐 

标系的定义和选用方法 

3.1.6 工业机器人示教再现操作 

方法 

3.1.7 工业机器人程序调用操作 

方法 

3.1.8 工业机器人离线程序加载 

方法 

3.1.9 工业机器人零点复归操作 

方法 

3.1.10 工业机器人本体安装位置 

调整方法 

3.1.11 工业机器人本体紧固方法 

3.1.12 工业机器人本体各轴限位 

挡块的位置调整方法 

3.1.13 工业机器人系统运行维护 

填写方法 

 

 

 

 

 

 

工业机器人

系统保养 

3.2.1 能对工业机器人本体和

控 制柜进行除尘清洁 

3.2.2 能对末端执行器进行除

尘 清洁 

3.2.3 能对周边设备进行除尘

清 洁 

3.2.4 能对外部线缆、气管进行 

清洁和整理 

3.2.5 能对工业机器人系统作

业 环境进行清洁 

3.2.6 能对工业机器人齿轮箱

等 进行润滑保养 

3.2.7 能填写工业机器人系统

保 养记录 

 

3.2.1 工业机器人本体和控制

柜 清洁方法 

3.2.2 末端执行器清洁方法 

3.2.3 周边设备清洁方法 

3.2.4 外部线缆、气管清洁和整 

理方法 

3.2.5 工业机器人系统作业环

境 清洁方法 

3.2.6 工业机器人齿轮箱等润

滑 保养方法 

3.2.7 工业机器人系统保养记

录 填写方法 

 

 

 


